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Sztuczna inteligencja z Nanyang Technological University w Singapurze potrafi czytac
z ludzkich dtoni

Czujniki, ktére dotychczas wspieraty systemy robotyczne
https://www.sztucznainteligencja.org.pl/definicja/robotyka/ W rozpoznawaniu ludzkich gestow,
wkrotce odejdg do lamusa. Naukowcy z Singapuru stworzyli bowiem niewidoczny dla
kamery, rozciggliwy sensor, ktory Scisle przylega do dtoni - a potem podtgczyli go do sieci
neuronowych, by nauczyt sie idealnie odwzorowac to, jak dtorimi poruszamy. Systemy
rozpoznajgce ludzkie gesty, wykorzystywane np. w rozrywce, medycynie czy zdalnym
sterowaniu urzgdzeniami i robotami, osiggnety nieznang do tej pory precyzje.

Jesli robot ma skutecznie odwzorowac prace cztowieka - czy to stukanie mtotkiem,

czy precyzyjne ciecie skalpelem - musi sie tego nauczy¢ bezposrednio, nasladujac ludzkie
gesty. Rozpoznawanie gestéw ludzkich rgk przez systemy Sl znalazto w minionej dekadzie
zastosowanie w superprecyzyjnych robotach chirurgicznych, sprzecie do monitorowania
zdrowia czy chocby grach komputerowych. Poczagtkowo stuzgce do tego systemy
wyposazano wytgcznie w kamery. Pozniej pozyskiwaniu danych stuzyty specjalne czujniki
do noszenia na ciele, na swoj sposéb odtwarzajgce zdolnos¢ czucia wiasciwg dla skory.
To tzw. systemy somatosensoryczne, czyli odczuwajgce bodzce.
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Naukowcy z Nanyang Technological University w Singapurze prezentujg swoj wynalazek

Problem w tym, ze precyzja dziatania wiekszosci tradycyjnych czujnikdw byta
niezadowalajgca, a na dodatek trzeba je byto przytwierdzac do dtoni lub innych czesci ciata
za pomocg uchwytéw lub joystickéw. Urzgdzenia te byty zbyt duze i stabo potgczone

ze skorg uzytkownika. Na dodatek dane z kamer i czujnikow sensorycznych trzeba byto
tgczyd, a takie przetwarzanie byto nieefektywne i zabierato duzo czasu. W przypadku
urzagdzen medycznych wigzato sie to z dodatkowym ryzykiem dla zdrowia czy zycia
pacjenta.

Naukowcy z NTU stworzyli wiec system oparty na potgczeniu wizji komputerowej

oraz odczuc sensorycznych, wiernie imitujgcy procesy, ktore zachodzg w ludzkim médzgu.
Rozciggliwe czujniki z nanowtdkien weglowych sg w stanie dostarczy¢ mnéstwa danych
wysokiej jakosci. Sie¢ takich czujnikéw, przypominajgca skére lub gume, naciggana jest
na dton i scisle do niej przylega. System rejestruje dane za pomocg sztucznej_inteligencji

https://www.sztucznainteligencja.org.pl/definicja/sztuczna-inteligencja/ | przetwarza je na obraz.

- Nasze rozwigzanie wykorzystuje rozciggliwe czujniki naprezenia, ktére wygodnie mocuje
sie na ludzkiej skorze. Pozwala to na pozyskiwanie wysokiej jakosci sygnatu, niezbedne

do precyzyjnego rozpoznawania gestow - zaznacza profesor Chen Xiaodong ze Szkoty
Inzynierii Materiatowej na NTU, gtéwny autor badan.

" Systemy rozpoznajgce ludzkie gesty,
wykorzystywane w rozrywce, medycynie
czy zdalnym sterowaniu urzgdzeniami
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i robotami, osiggnety nieznang do tej pory
precyzje

Sposréd trzech wykorzystanych w przedsiewzieciu sieci neuronowych

https://www.sztucznainteligencja.org.pl/de nicja/sieci-neuronowe/ jedna do stuzy do wczesnego
przetwarzania wizualnego, druga - do wczesnego przetwarzania danych
somatosensorycznych, natomiast trzecia tgczy informacje wizualne i dotykowe. Nowa
.Ccyfrowa skéra” ma spowodowac postep w medycynie, grach, sterowaniu urzgdzeniami,
technice konstruowania egzoszkieletéw i wielu innych dziedzinach. O tym, ze nadzieje te sg
uzasadnione, zdaje sie Swiadczy¢ eksperyment z udziatem robota wyposazonego w system.
Maszyna juz za pierwszym razem przeszta przez specjalnie do tego celu skonstruowany
labirynt (roboty wyposazane tylko w systemy wizualne popetniaty wiele btedow).

Nowy system sprawdza sie takze w trudnych warunkach, m.in. w hatasie i przy stabym
oswietleniu, a w petnej ciemnosci rozpoznaje obiekty z niemal 97-procentowg doktadnoscig
- chwalg sie eksperci z Singapuru.

Zrédto: ,Gesture recognition using a bioinspired learning architecture that integrates visual
data with somatosensory data from stretchable sensors”
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